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1. SOBRE ESTE DOCUMENTO

1.1. Informacién general

Lea estas instrucciones de operacién cuidadosamente para familiarizarse con el producto y
sus funciones antes de comenzar cualquier trabajo.

Las instrucciones de operacionsonparteintegral del producto. Guarde las instrucciones para
que estén accesibles al personal en todo momento. Si el producto se entrega a un tercero,
estas instrucciones de operacion deben entregarse con él.

Estas instrucciones de operacionno proporcionaninformacion sobre elmanejoy la operacion
segura de la maquina o el sistema en el que se integra el producto. Esta informacion se
encuentra en las instrucciones de operacion de la maquina o sistema

1.2. Explicacién de simbolos

Peligro de radiacién: indica una situacion de peligro inminente relacionada con
% la emisién laser que puede causar lesiones severas si no se previene.

Atencion: indica una situacién de posible peligro que puede causar dafos
moderados 0 menores si no se previene.

Importante: indica informacion relevante y recomendaciones que se deben
considerar durante el uso y manejo del dispositivo.
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2. INFORMACION DE SEGURIDAD

2.1. Uso previsto

uRAD Touch Wall es un sistemade medida de distancia sin contacto basado enemision laser
en un plano 6ptico de escaneo de 2 dimensiones. Su uso principal es la medida precisa de
distancia desde el dispositivo hasta alguna parte del cuerpo como dedos o0 manos o ciertos
objetos sujetados porla personaque lo opere. El objetivo ultimo es simular la tactilidad sobre
la zona cubierta por el plano de escaneo.

El dispositivo esta disefiado para su uso tanto en exterior como en interior. El producto ha
sido desarrollado para un uso en diversos ambientes incluido ambientes industriales (EN
61000-6-4).

Lea este manual de usuario hasta el final y opere el dispositivo solo de acuerdo
a su uso previsto. Anteral no se hace responsable de un uso indebido.

2.2. Uso indebido
Cualquier otro uso fuera del “uso previsto” no esta permitido y se considera “uso indebido”.

No use el dispositivo en ninguna aplicacion o componente utilizado en dispositivos de
soporte vital 0 para operar instalaciones nucleares o para su uso en otras aplicaciones o
componentes de misién critica donde la vida humana o la propiedad puedan estar en juego

No use el dispositivo en areas con riesgo de explosidén o en ambientes corrosivos.

2.3. Limitaciéon de responsabilidad
Anteral no asume ninguna responsabilidad por los dafios causados por:

— Incumplimiento de la documentacion del producto.
— Uso indebido.

— Reparaciones no autorizadas.

— Modificaciones técnicas.

— Uso de accesorios no autorizados.

— Instalacién inadecuada.

2.4. Personal cualificado

Cualquier trabajo, operacion o instalacion del dispositivo se debe llevar a cabo por personal
cualificado y autorizado para ello.

El personal cualificado debe tener el suficiente entrenamiento y experiencia con el equipo
para manejarlo correctamente y evitar cualquier situacion de peligro. Debe tener también el
suficiente conocimiento técnico de las regulaciones y estandares de cada region para un uso
seguro del equipo.

2.5. Notas basicas de seguridad

Lea detenidamente toda la informacién de seguridad y manejo detallada a continuaciony las
instrucciones de operacion antes de usar el dispositivo para evitar lesiones o danos.

Mantenga esta guia a mano para futuras consultas.
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¢ Radiacion éptica

Producto laser de clase 1. La radiacién accesible no supone ningun peligro si se
observa directamente durante un maximo de 100 segundos. Puede suponer un
peligro para los ojos y la piel en caso de un uso incorrecto.

% No abrala carcasa. La aperturade la carcasapuede aumentar el nivel de riesgo.

Deben observarse las normativas nacionales vigentes en materia de proteccion
laser.

¢ Montaje e instalacion eléctrica

Riesgo de lesién debido a superficies calientes. Apague siempre el dispostivio
primero antes de operarlo manualmente para permitir que se enfrie. Asegure un
espacio suficiente alrededor del dispositivo que permita la disipacién térmica.

El voltaje eléctrico puede causar dafo severo e incluso la muerte.

Solo electricistas cualificados deben llevar a cabo los trabajos con el sistema
eléctrico.

La alimentacion debe estar desactivada al realizar las conexiones eléctricas.

Solo conectar una fuente de alimentacion de acuerdo a las especificaciones
técnicas.

Siga las recomendaciones y obligaciones de las normativas vigentes que
apliquen a su region.
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3. DESCRIPCION DEL PRODUCTO

3.1. Informacién general
El sistema uRAD Touch Wall contine los siguientes elementos:

o Dispositivo principal: consta de un sistema LIDAR, un encapsulado y un sistema de
sujecion y ajuste metalico, valido para montajes en pared, techo y suelo.

Figura 1. Modelo 3D representativo del sistema

(1) Sistema LIiDAR.
(2) Encapsulado plastico.

() Sistema de anclaje y ajuste.

INSTRUCCIONES DE OPERACION | uRAD Touch Wall 7



ANTERAL

e Cable de alimentacion: el cable de alimentacién debe conectarse a una fuente que
proporcione la tensién de alimentacion necesaria (9V DC a 30V DC). Tiene una longitud de
5 metros. En un extremo cuenta con el conector industrial hembra, M12 de 5 pines,
necesario para conectarlo al sistema LiDAR. En el otro extremo se presentan los cables
abiertos para que el usuario afiada el conector que desee en base a la fuente de
alimentacién que vaya a utilizar. EI cable marrén corresponde con la tension positivay
el cable azul con la tensién negativa.

A
. %
=

Figura 2. Cable de alimentacion

e Cable de red Ethernet: el cable Ethernet es un cable de 5 metros y 4 hilos apto para la
trasmision de datos entre el sistema LiDARY el ordenador. En un extremo cuenta con el
conector industrial macho, M12 de 4 polos necesario para la conexiéon con el sistema
LiDAR. En el otro extremo cuenta con un conector macho RJ45 estandar.

b

Alimentacion

Figura 4. Conectores
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3.2. Principio de operacion

uRAD Touch Wall es un sistema que permite dar tactilidad a cualquier pared. Funciona de tal
manera que crea una cortina laser paralela a la pared para que cuando un dedo, una mano o
un objeto toque esa cortina laser, esa informacién se traslade a un ordenadory se traduzca
en un gesto, como si de una pantalla tactil se tratase.

La cortina se crea mediante un sistema LiDAR o laser de clase 1. El angulo de cobertura
maximo es de 276°, la resoluciéon angular de 0.25° y tiene un alcance maximo de hasta 25
metros, dependiendo de las condiciones de iluminacién. La tasa de refresco es de 25 Hz. El
dispositivo se puede colocar tanto en la parte superior como inferior de la pared.

AB = 0.25°

276° 25 m

Figura 1. Representacion de /a cortina ldaser

Tenga especial cuidado en que la cortina laser no incida directamente en los
% ojos ya que puede causar dafo permanente. La cortina no es dafina para
ninguna otra parte del cuerpo.

El software de deteccién traduce todos los puntos reflejados por la cortina laser en puntos
de gesto o punteros. Es capaz de detectar hasta ocho punteros diferentes. Podra comprobar
como de forma intuitiva puede hacer las acciones mas comunes de las pantallas tactiles
como click, arrastrar objetos, hacer zoom hacia dentro o hacia afuera, agrandar o
disminuir el tamano de objetos, scroll, etc. La informacién gestual se envia formateada de
acuerdo al protocolo TUIO, un protocolo estandar y ampliamente extendido para
aplicaciones relacionadas con dispositivos gestuales (https://www.tuio.org/).

Ademas, es posible definir hasta dos zonas sin tactilidad, del tamafio deseado, donde no se
creara ningun puntero. Esto puede ser muy Uutil, por ejemplo, para limitar la interaccion de
algun objeto que moleste, como la manilla de una puerta, un enchufe, etc.

Figura 2. Configuracion de dos zonas sin tactilidad
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4. DESCRIPCION DEL SOFTWARE

El software del sistema puede dividirse en dos elementos principales, la interfaz web para
visualizacién en tiempo real de datos y configuracion del LIDAR, y el software para la
recepcion, procesado y envio de datos TUIO. Cada una de ellas proporciona diferentes
funciones que se describen a continuacion.

4.1. Interfaz web

Una vezalimentado el dispositivo, se puede acceder a él mediante web. El acceso a la interfaz
web se realiza a través de la IP configurada en el LIDAR. Por defecto 192.168.0.1, aunque el
usuario puede modificarla segun sus necesidades, como se muestra mas adelante.

Dentro de la interfaz web se encuentran diversas opciones parala configuracién del propio
LiDAR, sin embargo, no es necesario modificar cada una de ellas.

SICK

[
&
a

Ay

Inputs and outputs

u

Q.' Find device

Figura 3. Pantalla principal.
e Menu superior

Dentro del menu superior se muestra el estado operativo del LIDAR, los tres primeros iconos

. o ” A Ga
indican si el dispositivo esta active- = , y conectadc @ .
. - - , . .
El cuarto icono Ce servira para guardar la configuracion de forma permanente, es decir,
aunque se apague el LIDAR y vuelva a conectarse, si se ha guardado la configuraciéon no
cambiara.

escenario, grabar la configuraciéon para no perder los cambios realizados

@ Importante una vez configurado todo el sistema segun las necesidades del
cuando se reinicie o se desconecte de la corriente.

El quinto icono == sirve para loguearse y poder ejercer cambios en la configuracion. Por
defecto se ha de acceder como Service y contrasefia Anteral.

& G ® | R 2 0 6

Figura 4. Menu superior.
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¢ Menu Configuracion
Desde el menu lateral se puede acceder a la configuracion.

Configuration

Basic settings

r
el
-1

Connection options

b

‘Connect

Device connected
10.254.0.101

Yo

Figura 5. Menu configuracion.

Dentro de configuracion se muestran dos opciones, configuracion basica, y opciones de
conexion.

— Configuracion basica (Basic settings)

Dentro de la configuracion basica, la primera ventana del desplegable hace referencia a la
frecuencia de barrido y la sensibilidad. Ha de configurarse a 26Hz & 0.25° y la sensibilidad
en Optimized for low remission. También hay que activar la opcion de inicio automatico
Autostart measurements, la opcion LED, para poder mostrar de forma visual si el dispositivo
se encuentra en funcionamiento o no, y en Measurement|a primera opcidon que corresponde
con la ventana de datos IMU, la cual Unicamente sirve como guia.

Basic settings ~
Device name SN 24300043
Scan configuration 5 (25Hz & 0.25%) v

Scanning frequency 25 Hz

Angular resolution 0.25°

Scanning range 25m
Sensitivity (3) Optimized for low re...
Autostart
measurements ()
Measurement P RN

Figura 6. Configuracion basica.
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La siguiente ventana es la correspondiente a los diferentes filtros disponibles. Por defecto
todos los filtros deberan estar desactivados. En caso de que se quiera eliminar pequefias
reflexiones que pueda aparecen, se puede activar Fog filtery Particle Filteraunque para este
caso de uso no marcara una gran diferencia. Es importante fijar el Echo filter al valor All
echoes y no activar el Moving average filter.

Filter -~

Echo filter (3) All echoes v

Fog filter () »

Moving average
filter () » v
Particle filter C’

@

Figura 7. Menu Filter.
— Opciones de conexion (Connection options)

Es en esta pantalla donde se permite modificar la direccién IP y el tipo de asignaciénde la
direccién del servicio web.

Ethernet ~
Addressing mode Static W
IP address 192.168.0.1

Subnet mask 255.255.255.0

Default gateway 0.0.0.0

MAC address

Calculated speed

Figura 8. Menu Ethernet.
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¢ Menu aplicacion

En el menu lateral, dentro del menu de aplicacién, se muestran dos opciones, Salida de datos
y Salidas y entradas.

Status

Application

Data output

Inputs and outputs

Figura 9. Menu Aplicacion.

— Salida de datos (Data output)

En la primera ventana Measurement data output se puede modificar la salida de datos desde
el LiDAR. El formato a de mantenerse en Compact, pero la direccion IP y el puerto es
modificable.

@ Importante, activar siempre la opcion Start/stop data output.

Measurement data output ~
Format () Compact v
Protocol UDP

Port 2115

Destination IP

192.168.0.100
address
Start/stop data
output D

Figura 10. Menu Measurement data ouput.
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La siguiente ventana hace referencia a los datos IMU, los cuales han de estar desactivados,
no son necesarios para la aplicacion.

IMU data output ~

Destination port 7503

Destination IP

192.168.0.100
address
Start/stop data
output C’

Figura 11. Menu IMU data ouput.

Del mismo modo, las opciones de reduccion de datos han de estar desactivadas.

Data reduction © A~
Interval filter
LY
o »
Scan range filter :,
W
@

Figura 12. Menu Data reduction.

En la siguiente ventana se encuentra la configuracién de la regién de interés. Esta regién
delimita el area de deteccion del propio LIDAR. Se puede ajustar en ambos ejes X e Y.

Region of interest © 7oA
Cuboid area

filter () «© -
Min. X value — 0 mm +
Max. X value - 5000 mm +
Min. ¥ value — -5000 mm +
Max. ¥ value - 5000 mm +
Distance filter

Figura 13. Menu Region of interest.
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La region de interés se puede visualizar en tiempo real desde la propia aplicacion web. En la
siguiente imagen se muestra la regién de interés marcada mediante el rectangulo amarillo.
Importante, el eje vertical es el X, y el eje horizontal es el Y.

Figura 14. Visualizacion de los puntos en tiempo real.

dispositivo. En el capitulo referente al procedimiento de colocacion se explica

@ Este visualizador se usa durante la colocaciéon para ajustar la inclinacién del
en mas detalle.

— Salidas y entradas (Inputs and outputs).

No es necesario configurar nada dentro de este apartado.

4.2. Programa TUIO
Instalacion

El programa ha de instalarse con el archivo de instalacion Touch-Wall-App_Installer
facilitado. El instalador guia al usuario a través de las diferentes etapas de la instalacion, en
donde cabe resaltar la ruta de instalacién, la cual por defectoinstala la aplicacién en Archivos
de Programa\Anteral\TouchWall.

A continuacién, se muestran las diferentes pantallas para la instalacion
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ANTERAL

iy

16

4| Setup - Touch Wall version 1.3 = Lt

License Agreement
Flease read the following important information before continuing. e’";{\
\\

Please read the following License Agreement. You must accept the terms of this agreement before
continuing with the installation.

End User License Agreement (EULA)
Touch Wall -ANTERAL, S.L |

This End User License Agreement (*Agreement”) is a legal contract
between you ("User”) and ANTERAL, S.L, based in Spain, regarding
the software Touch Wall (“Software”). By installing, copying, or using the

Software, you agree to be bound by this Agreement. If you do not agree,
do not install or use the Software.

1. License Grant

Vo ara nrantad o limitad nnn aveliciva nnn trancfarahla rovnecahla

()1 accept the agreement

0 I do not accept the agreement

Mext Cancel
Figura 15. Términos de servicio.
Setup - Touch Wall version 1.3 —
Select Destination Location
Where should Touch Wall be installed? r"’;{'«
'\\

| D Setup will install Touch Wall into the following folder.

To continue, dick Mext. If you would like to select a different folder, dick Browse.

C:\Program Files‘anteralTouchwWall Browse, ..

Atleast 73,0 MB of free disk space is required.

Figura 16. Seleccion carpeta destino.
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| Setup - Touch Wall version 1.3 =

Select start Menu Folder
Where should Setup place the program's shortouts?

0.

0—
§— Setup wil create the program's shorteuts in the following Start Menu folder.
= p—

To continue, dick Next, If you would like to select a different folder, dick Browse,

Touch Wall Browse...

Figura 17. Seleccion accesos directos.

| Setup - Touch Wall version 1.3 - X

sSelect Additional Tasks
Which additional tasks should be performed?

Select the additional tasks you would like Setup to perform while installing Touch Wall, then dick Mext.

Shortouts:
(] Create a desktop icon

Figura 18. Seleccion acceso directo.
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Activacion

Para poder utilizar el software hace falta una clave de licencia. Esta clave es requerida
Unicamente una vez, la primera vez que se inicia el programa. Una vez validada es
almacenada localmente y no hace falta volver a introducirla. El proceso es muy sencillo, al
iniciar por primera vez se abre una ventana en donde se pide la clave:

Enter your license with format(AAAA-BBBB-CCCC-DDDD-EEEE):

Figura 19. Mensaje introduccion de licencia.

Una vez validada se visualiza el siguiente mensaje, en donde se indica a que interfaz se ha
relacionado la clave, asi como su direccion MAC (tapada en la imagen).

Enter your license with format(AAAA-BBBB-CCCC-DDDD-EEEE) :
13:03:16 |

13:03:16

13:03:16

13:63:07

Figura 20. Aceptacion de clave.

Una vez activado, al cerrar y volver a ejecutar el programa, se comprueba la existencia de
una licencia en el ordenador y se valida, apareciendo el siguiente mensaje si la validaciéon ha
sido satisfactoria.

12:54:30 |
12:54:30 |

12:54:30 |

Figura 21. Mensaje inicial de activacion una vez activado inicialmente.

Configuracion del escenario

La configuracién se realiza mediante la aplicacion Touch Wall Configuration Editor, o bien
directamente en el archivo configuration.json (localizado en TouchWall/config) dentro del
cual se encuentran las variables para configurar.

En la siguiente figurase muestrala pantalla parala configuraciéngeneralen donde se pueden
ajustar los principales parametros de configuracion:
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General Configuration | Restricted Zones

Display Configuration

Horizontal Pixels: 1820 Vertical Pixels: 1080

Projected Width (m]): |3.44 Projected Height (m): | 1.956

LiDAR Configuration

Offset: 0.015 IP Address: | 192.168.1.100
Port: 2113 Height (m]): |2.08
Angle Error: 0.0

Ceiling Mount: X

TUWIO Cenfiguration

IP Address: | 10.254.0.100 Port: [3333
Calibration
Sensitivity: | 0.85 0.85

Figura 22. Pantalla configuracion general.

Los parametros de configuracion se guardan dentro del archivo json como:

horizontal _pixels : numero de pixeles de la zona proyectada en el eje horizontal.
vertical_pixels : numero de pixeles de la zona proyectada en el eje vertical.
proyected_horizontal_dimension : dimension horizontal de la zona proyectada.
proyected_vertical dimensior. dimensidn vertical de la zona proyectada.
lidar_offset : distancia entre el LIDAR y el centro en el eje horizontal del area
proyectada. Valores positivos corrigen si el dispositivo visto desde el frente se
encuentra a la izquierda del centro y valores negativos corrigen si esta a la derecha.
lidar_ijp: direccion IP del LIDAR, ha de ser la misma que la del equipo al que se envian
datos.

lidar_port : puerto para el envio de datos, por defecto el 2115.

angle_error : error del angulo de colocacién del LIiDAR. Valores positivos hacen
referencia a un error de angulo hacia la derechay valores negativos hacia la izquierda.
lidar_height: altura a la que se encuentra el LIDAR con respecto de la parte inferior de
la zona proyectada.

ceiling_mount: opcién booleana (0 o 1) siel montaje se hace en el techo o no. El valor
0 es para montaje en el suelo, y el 1 para montaje en el techo.

tuio_jp : direccién IP donde se quieren enviar los datos TUIO, deberia ser la misma
que el PC sobre el que se ejecuta.

tuio_port: puerto sobre el que se envian los datos TUIO, por defecto 3333 (propio de
protocolo TUIO).
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e sensitivity : rango de 0 a 1. Cuanto mayor es el valor, mas rapido responde debido a
que hace menos suavizado. Cuanto menor es el valor menos rapido responde ya que
el suavizado es mayor. Valor recomendado para empezar 0.85 .

En la siguiente figura se muestra la pantalla dedicada a la definicién de zonas restringidas:

General Configuration | Restricted Zones

Restricted Zones Configuration

Active fones: /2

Zone 1
Active
X Min: X Maw
% Min: % Ma
fone 2
Active
X Min: X Ma
% Min: % Ma

Figura 23. Pantalla configuracion general.

Dentro de esta pantalla existen cinco parametros diferentes para cada zona restringida:

e active: variable booleana que define si esa zona esta activa o no

e x_min: minima coordenada en el eje x de la primera region a restringir.
e Xx_max:maxima coordenada en el eje x de la primera region a restringir.
e y_min: minima coordenada en el eje y de la primera region a restringir.
e ) max:maxima coordenada en el eje y de la primera region a restringir.

del eje de coordenadas se situa en la posicion del LIDAR. En este caso el eje
X es el eje verticaly el eje Y el eje horizontal (ver Figura 14 para referencia).
Paralos valores de las regiones arestringir utilizar los propios valores y sistema
de ejes de la interfaz.

@ Las unidades de todas las dimensiones y coordenadas son metros. El origen

La aplicaciéon carga por defecto el archivo de configuracion disponible en la ruta de instalacion
por defecto del programa, pero permite poder cargar otros archivos de configuracion, si se
hubiera instalado en otra ruta.
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£ Open File = Reload ¢ Validate

Figura 24. Menu superior.

El menu superior permite la carga y el guardado de archivos de configuracion, asi como su
recargar y su validacion.

A continuacion, se muestra dos imagenes, las cuales representan algunas de estas variables
dentro de un escenario tipico y como se relacionan con los parametros de configuracion.

LiDAR

I
«— | lidar offset

lidar height

proyected horizontal dimension

proyected
vertical
dimension

Figura 25. llustracion de variables para la configuracion del escenario.

Mida primero la distancia del LiDAR al centro del area proyectada. Introduzca ese valor en la
variable /idar_offset. Del mismo modo, mida la distancia del LiDAR al borde inferior del area
proyectada e introduzca el valor en la variable /idar_height. Ejecute la aplicacion y cree un
puntero justo debajo del LIDAR. Si observa que ese puntero todavia tiene un error en el eje
horizontal y/o el eje vertical ajuste las variables en consonancia.
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LiDAR

angle error

Figura 26. llustracion de la variable Angle error.

Es posible que, aunque las variables /idar_offset 'y lidar_height estén bien ajustadas, el
puntero todavia muestre un ligero desvio. Esto es debido a que el sistema no ha sido
colocado perfectamente paralelo al techo o suelo. Puede corregir este error angular con la
variable de configuracion angle_error.
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5. INSTALACION

El sistema mecanico esta compuesto por diversos componentes que permiten el anclaje de
la solucién a la pared, techo o suelo, asi como un ajuste independiente en todos los ejes

5.1. Anclaje

Para el anclaje se facilitan varias posibilidades, anclaje en la pared (4 agujeros) y anclaje al
suelo o techo (3 agujeros). Cada una de las posibilidades se basaen agujeros de 6.4 mm de
diametro cada uno. En rojo se muestran los agujeros pensados para el anclaje directo a
pared, y en azul los anclajes para suelo o techo.

Es importante dejar una distancia suficiente entre el sistemay el techo/suelo
para poder ajustar los tornillos superiores.

Figura 27. Anclaje.

Para el anclaje a suelo o techo sera necesario utilizar tres separadores que permitan salvar la
distanciacorrespondiente ala cabezade los tornillos superiores de ajuste. Estos separadores
no se incluyen con el producto.

5.2. Distancia ala pared

El sistemamecanico dispone de un sistema para ajustarla distancia perpendicular a la pared.
Se compone por dos railes por los cuales los tornillos sefialados en rojo son capaces de
desplazarse. Estos cuatro tornillos a su vez mueven todo el resto de la estructura mecanica
en la parte inferior como un conjunto. Para poder ajustar este eje, es necesario aflojar los
tornillos desde abajo mediante las palometas.

La distancia recomendada desde el comienzo del LIDAR ala pared es de dos a
tres centimetros, aunque puede cambiar segun el escenario.
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Figura 28. Ajuste de distancia.

5.3. Rotacion

Para rotar el sistema primero afloje la palometa sefalada en rojo. El sistema gira sobre un eje
central marcado por el tornillo de rotacion, sefialado en azul. En principio, no es necesario
solarel tornillo de rotacionyaque poseela holgura justa. Si observa que el tornillo de rotacion
ofrece dificultad, puede soltarlo ligeramente. Una vez ajustado el angulo de rotacién, aprete
de nuevo la palometa. Fije el sistema lo mas paralelo posible a la pared.

Figura 29. Ajuste de rotacion.
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5.4. Nivelado

El nivelado permite hacer ajustes finos para adecuar el LIDAR conforme al escenario y la
colocacion. Para ello cuenta con cuatro palometas que funcionan de forma independiente.
Mediante la rotacion de estas se realizaran los movimientos necesarios para dejar el LiDAR
lo mas nivelado posible, y reducir asi el error.

El ajuste de las palometas permite controlar el cabeceo lateral y el cabeceo frontal hacia la

pared. Una vez conseguido el posicionamiento deseado, no es necesario apretar nada ni fijar
la posicién.

Figura 30. Ajuste de inclinacion.
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6. PROCEDIMIENTO DE COLOCACION

Siga los siguientes pasos para una correcta colocacién y ajuste del sistema.
1. Anclaje

En primer lugar, decida el punto de colocacion del sistema, pared suelo o techo y
posteriormente proceda a su anclaje utilizando los agujeros facilitados.

2. Separacion

Separe entre dos y tres centimetros el LIDAR de la pared, para ellos utilice los cuatro tornillos
superiores. Primero afloje las palometas y mueva la estructura por los railes. Una vez
posicionado de formaadecuada, procedaa apretarlos tornillos, quedando fija asila distancia
a la pared.

3. Rotacion

Ajuste la rotacion con la ayuda de la interfaz grafica. Para ello en primer lugar se han de
aflojar los cuatro tornillos correspondientes al sistema de rotacion.

En la interfaz gréafica, defina un espacio de visualizacion mayor que el de las dimensiones
de la zona proyectada. El objetivo es captar los bordes laterales e inferior/superior, es decir
tanto el suelo/techo como las paredes.

Visualice los bordes laterales en la interfaz web. Rote el LIDAR a la vez que visualiza los
puntos reflejados. Con la rotacién, el haz puede incidir en la pared frontal antes de llegar a su
borde. El objetivo es ajustar la rotacion para evitar esto y hacer que el haz llegue hasta el
limite de la pared frontal por ambos lados. Una vez ajustado se deberia apreciar las dos
paredes laterales con su contorno correspondiente en los laterales del area visualizada.

4. Inclinacion

Ajuste la inclinacion con la ayuda de la interfaz grafica. En primer lugar, ajuste el cabeceo
frontal para que el sistema quede lo mas paralelo a la pared posible. Afloje o aprete las
palometas de inclinacion en funcién del ajuste deseado. El objetivo es fijar la inclinacion de
tal manera que justo se empiece a visualizar el suelo/techo. Con una inclinacion muy
pronunciada hacia la pared, se visualizara el reflejo de la pared a una menor distancia que el
suelo/techo, sin embargo, con una inclinacion pronunciada hacia afuera de la pared se
visualizara el suelo/techo, pero a mayor distancia de la real.

Porejemplo, sila distancia entre el sistemay el suelo es de 2,5 metros, siesta inclinado hacia
la pared se vera una linea a una distancia menor que 2,5 metros, la cual correspondera al
reflejo de la pared. Por el contrario, si estamuy inclinado hacia afuera de la pared, la distancia
sera mayor, al reflejarse el suelo, pero no el suelo justo debajo del sistema.

Una vez ajustadalla inclinacion frontal, ajuste el cabeceo lateral. Para ello se debera fijarse
en los bordes laterales y ajustar las palometas de tal manera que ambos bordes y el
suelo/techo queden totalmente rectos.

Una vez realizado todos los ajustes, no olvide definir en la interfaz grafica un
espacio de visualizacion algo menor para que desaparezcan todos los
puntos correspondientes a las paredes laterales y al suelo/techo y no se tomen
como detecciones de la mano.
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7. CARACTERISTICAS TECNICAS

7.1. Especificaciones

Ambito de aplicacion

Interior, exterior

Emision

Infrarrojo (905 nm)

Clase del laser

1 (IEC 60825-1:2014, EN60825-1:2014+A11:2021

Angulo de cobertura 276°
Resolucién angular 0.25°
Frecuencia de muestreo 25 Hz

Rango 0.05 — 25 metros
Planicidad del campo +1°
Tension de alimentacion 9v DC - 30V DC

Consumo

Tipico 4.5W, maximo 17W

Corriente de salida

<200 mA

Carcasa LiDAR

Aluminio con recubrimiento de Suretec650

Cubierta de la optica LiDAR

Policarbonato

Envolvente LIiDAR

PLA

Sistema de sujecién

Aluminio

Grado de proteccion

IP65 (IEC 60529:1989+AMD1:1999+AMD2:2013)
IP67 (IEC 60529:1989+AMD1:1999+AMD2:2013)

Clase de proteccion

[ (IEC 61140:2016-11)

Seguridad eléctrica

IEC 61010-1:2010-06+AMD1:2016

Peso

550 gramos

Dimensiones

161 x 200 x 135 mm
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7.2. Esquema mecanico
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ANTERAL SL
Badostain 2, 2°

31620 Huarte, Navarra
Spain

E-mail: contact@anteral.com
www.anteral.com

uRAD is a trademark of Anteral

E-mail: contact@urad.es
www.urad.es
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